
Подключение серводвигателя базовой серии
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CMMR-AS-...-3A (1х220В)
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ВНИМАНИЕ! Переключатель заземления
на верхней панели сервоконтроллера

должен быть переведён в положение "1".
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ВНИМАНИЕ! Переключатель заземления
на верхней панели сервоконтроллера

должен быть переведён в положение "1".
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	Листы и виды
	1Ф 220В
	3Ф 380В, Фланец до 140
	3Ф 380В, Фланец больше 140


